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Zgledni evropski projekti za razvoj robotov reševalcev
Gasilce in izvedence na področju robotike združuje evropski projekt Long-Term Human-Robot Teaming for Robot-Assisted Disaster Response (TRADR). Skupaj razvijajo robote za pomoč ljudem v nesrečah, kjer jih ogrožajo plin, radioaktivnost, na težko dostopnih območjih, kjer je nevarnost, da se bo poškodovana stavba porušila, in podobno. Sherpa je zgleden evropski projekt za razvoj letečih robotov za reševanje, projekt Walk-Man pa za razvoj človeku podobnega robota, ki ga je mogoče uporabiti v poškodovanih stavbah.
Do decembra letos, ko se 4-letni projekt TRADR izteče, želijo izpopolniti še sodelovanje med človekom in roboti in med roboti. Robote, ki so jih razvili v okviru projekta TRADR, so avgusta lani že preskusili v Italiji po potresu v Amatriceju. Robot na tleh in robot kot brezpilotno letalo sta snemala škodo v dveh cerkvah iz 14. stoletja. Posnela sta notranjost, na podlagi njunih posnetkov je bil izdelan model, ki ga bodo uporabili varuhi kulturne dediščine pri obnovi.
Januarja letos se je končal evropski projekt Sherpa, v okviru katerega so partnerji razvijali leteče robote za reševanje. Roboti v obliki ose lahko pomagajo pri reševanju ponesrečencev v snegu, saj reševalcem služijo kot »oči«.  Italijanski inštitut za tehnologije v Genovi pa je v okviru projekta Walk-Man razvil robota, podobnega človeku, ki lahko dela v poškodovanih stavbah.Premika lahko poškodovane stene in druge težke predmete, pod katerimi so ponesrečenci. 
Koristne informacije:
· Spletna stran projekta TRADR:
· http://www.tradr-project.eu/
· Spletna stran projekta Sherpa:
· http://www.sherpa-project.eu/sherpa/
· Spletna stran projekta Walk-Man:
· http://www.walk-man.eu/
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